
SET 3: AlternaƟng Current (Ĥ×यावतȸ धारा) 
1. AC voltage is usually expressed as: 

AC वोãटेज सामाÛयतः åयÈत ͩकया जाता है: 
a) V = V₀ 
b) V = V₀ sin(ωt + φ) 
c) V = V₀t 
d) V = V₀/ω 

2. DomesƟc AC supply in India has voltage: 

भारत मɅ घरेलू AC आपूǓत[ का वोãटेज है: 
a) 110 V 
b) 220 V RMS 
c) 440 V 
d) 120 V 

3. Time period of 50 Hz AC is: 

50 Hz AC का आवत[काल है: 
a) 0.02 s 
b) 0.02 s 
c) 0.01 s 
d) 0.04 s 

4. For AC i = I₀ sinωt, maximum value occurs at ωt = 

AC i = I₀ sinωt के ͧलए, अͬधकतम मान होता है ωt = ______ पर। 

a) 0 
b) π/2 
c) π 
d) 3π/2 

5. RMS value of AC is ______ of peak value. 

AC का RMS मान है ͧशखर मान का ______। 

a) 0.707 Ɵmes 
b) 0.707 Ɵmes 
c) 1.414 Ɵmes 
d) 0.5 Ɵmes 



6. Average value of full wave recƟfied AC is: 

पूण[ तरंग Ǒदçट AC का औसत मान है: 
a) 2I₀/π 
b) 2I₀/π 
c) I₀/π 
d) I₀√2/π 

7. Hot wire ammeter works on principle of: 

तार उçमामापी काय[ करता है ͧसɮधांत पर: 
a) MagneƟc effect 
b) HeaƟng effect 
c) Chemical effect 
d) InducƟon effect 

8. In purely resisƟve AC circuit, power is: 

शुɮध ĤǓतरोधक AC पǐरपथ मɅ, शिÈत है: 
a) Zero 
b) Maximum 
c) Minimum 
d) Varies with Ɵme 

9. X_L = 2πfL. If frequency doubled, X_L becomes: 

X_L = 2πfL। यǑद आवृͪ ƣ दगुनी कर दȣ जाए, X_L हो जाता है: 
a) Same 
b) Double 
c) Half 
d) Four Ɵmes 

10. X_C = 1/(2πfC). If frequency halved, X_C becomes: 

X_C = 1/(2πfC)। यǑद आवृͪ ƣ आधी कर दȣ जाए, X_C हो जाता है: 
a) Same 
b) Double 
c) Half 
d) Four Ɵmes 

11. For pure L, V = L di/dt. So V leads I by: 

शुɮध L के ͧलए, V = L di/dt। अतः V, I से अĒगामी होता है: 
a) 45° 



b) 90° 
c) 180° 
d) 0° 

12. For pure C, I = C dV/dt. So I leads V by: 

शुɮध C के ͧलए, I = C dV/dt। अतः I, V से अĒगामी होता है: 
a) 45° 
b) 90° 
c) 180° 
d) 0° 

13. Impedance in RC series circuit: Z = 

RC Įेणी पǐरपथ मɅ ĤǓतबाधा: Z = 

a) √(R² + X_C²) 
b) √(R² + X_C²) 
c) R + X_C 
d) X_C - R 

14. Phase angle in RC circuit: tanφ = ______ : 

RC पǐरपथ मɅ कला कोण: tanφ = ______ : 

a) X_C/R 
b) X_C/R 
c) R/X_C 
d) X_C/R² 

15. Power factor = cosφ. For pure C, cosφ = 

शिÈत गुणांक = cosφ। शुɮध C के ͧलए, cosφ = 

a) 1 
b) 0 
c) 0.5 
d) 0.707 

16. Apparent power unit is: 

आभासी शिÈत का माğक है: 
a) WaƩ 
b) Volt-Ampere 
c) VAR 
d) Joule 



17. Real power unit is: 

वाèतͪवक शिÈत का माğक है: 
a) WaƩ 
b) Volt-Ampere 
c) VAR 
d) Joule 

18. ReacƟve power unit is: 

ĤǓतघाती शिÈत का माğक है: 
a) WaƩ 
b) Volt-Ampere 
c) VAR 
d) Joule 

19. At resonance, power factor cosφ = 

अनुनाद पर, शिÈत गुणाकं cosφ = 

a) 0 
b) 1 
c) 0.5 
d) 0.707 

20. Resonant frequency f₀ = 1/(2π√LC). If C doubled, f₀ becomes: 

अनुनादȣ आवृͪ ƣ f₀ = 1/(2π√LC)। यǑद C दगुना कर Ǒदया जाए, f₀ हो जाती है: 
a) Double 
b) 1/√2 Ɵmes 
c) √2 Ɵmes 
d) Half 

21. Bandwidth is range of frequencies between: 

बɇडͪवɬथ आवृͪ ƣयɉ कȧ पǐरसर है ______ के बीच। 

a) Half power points 
b) Half power points 
c) Quarter power points 
d) Full power points 

22. Choke coil is connected in ______ with load. 

चोक कंुडलȣ जुड़ी होती है ______ लोड के साथ। 

a) Parallel 



b) Series 
c) Both 
d) Neither 

23. Transformer works on AC because: 

Ěांसफॉम[र AC पर काय[ करता है Èयɉͩक: 
a) AC has constant magnitude 
b) AC produces changing flux 
c) AC has high frequency 
d) AC is safe 

24. For step-up transformer: 

èटेप-अप Ěांसफॉम[र के ͧलए: 
a) I_s > I_p 
b) I_s < I_p 
c) I_s = I_p 
d) V_s < V_p 

25. Efficiency η = (P_out/P_in)×100%. For real transformer, η is about: 

द¢ता η = (P_out/P_in)×100%। वाèतͪवक Ěांसफॉम[र के ͧलए, η लगभग है: 
a) 50-60% 
b) 90-98% 
c) 70-80% 
d) 100% 

26. Bridge recƟfier uses ______ diodes. 

ǒĦज Ǒदçटकारȣ ĤयुÈत करता है ______ डायोड। 

a) 2 
b) 4 
c) 1 
d) 3 

27. Ripple factor for full wave recƟfier is: 

पूण[ तरंग Ǒदçटकारȣ के ͧलए ǐरपल गुणक है: 
a) 0.482 
b) 0.482 
c) 1.21 
d) 0.8 



28. LC filter is used because: 

LC ͩफãटर ĤयुÈत ͩकया जाता है Èयɉͩक: 
a) L blocks AC, C blocks DC 
b) L blocks AC, C shorts AC 
c) L blocks DC, C blocks AC 
d) Both block DC 

29. AC: V = 141.4 sin(100πt). V_rms = 

AC: V = 141.4 sin(100πt)। V_rms = 

a) 141.4 V 
b) 100 V 
c) 70.7 V 
d) 200 V 

30. For above, frequency = 

उपरोÈत के ͧलए, आवृͪ ƣ = 

a) 100 Hz 
b) 50 Hz 
c) 25 Hz 
d) 200 Hz 

31. I₀ = 14.14 A. I_rms = 

I₀ = 14.14 A। I_rms = 

a) 14.14 A 
b) 10 A 
c) 7.07 A 
d) 20 A 

32. L=0.05 H at 60 Hz. X_L = 

L=0.05 H, 60 Hz पर। X_L = 

a) 6π Ω 
b) 6π Ω 
c) 18.85 Ω 
d) 3π Ω 

33. C=25 μF at 60 Hz. X_C = 

C=25 μF, 60 Hz पर। X_C = 

a) 1000/(3π) Ω 



b) 1000/(3π) Ω 
c) 3000/π Ω 
d) 25π Ω 

34. R=8 Ω, X_C=6 Ω. Z = 

R=8 Ω, X_C=6 Ω। Z = 

a) 10 Ω 
b) 10 Ω 
c) 14 Ω 
d) 2 Ω 

35. For above, φ = ______ (current leads voltage) 

उपरोÈत के ͧलए, φ = ______ (धारा वोãटेज से अĒगामी) 
a) 36.9° 
b) 36.9° 
c) 53.1° 
d) 90° 

36. V_rms=100 V, I_rms=2 A, cosφ=0.6. ReacƟve power = 

V_rms=100 V, I_rms=2 A, cosφ=0.6। ĤǓतघाती शिÈत = 

a) 120 W 
b) 160 VAR 
c) 100 VAR 
d) 200 VAR 

37. L=0.04 H, C=25 μF. ω₀ = 

L=0.04 H, C=25 μF। ω₀ = 

a) 1000 rad/s 
b) 1000 rad/s 
c) 500 rad/s 
d) 2000 rad/s 

38. At resonance, if R=5 Ω, I_rms=10 A, V_rms = 

अनुनाद पर, यǑद R=5 Ω, I_rms=10 A, V_rms = 

a) 50 V 
b) 50 V 
c) 100 V 
d) 10 V 



39. Q = 1/(ω₀CR). If C doubled, Q becomes: 

Q = 1/(ω₀CR)। यǑद C दगुना कर Ǒदया जाए, Q हो जाता है: 
a) Same 
b) Half 
c) Double 
d) Four Ɵmes 

40. Choke coil causes ______ power loss. 

चोक कंुडलȣ कारण बनती है ______ शिÈत हाǓन। 

a) High 
b) Very small 
c) Zero 
d) Maximum 

41. Transformer: V_p=220 V, I_p=2 A, V_s=110 V, I_s=3 A. Efficiency = 

Ěांसफॉम[र: V_p=220 V, I_p=2 A, V_s=110 V, I_s=3 A। द¢ता = 

a) 100% 
b) 75% 
c) 50% 
d) 90% 

42. AC transmission lines use: 

AC संचरण लाइनɅ ĤयुÈत करती हɇ: 
a) Low voltage, high current 
b) High voltage, low current 
c) High voltage, high current 
d) Low voltage, low current 

43. Skin depth decreases with: 

िèकन गहराई घटती है ______ के साथ। 

a) Decrease in frequency 
b) Increase in frequency 
c) Increase in resisƟvity 
d) Decrease in permeability 

44. Form factor for half wave recƟfied sine wave is: 

अध[ तरंग Ǒदçट Ïया तरंग के ͧलए Ǿप गुणक है: 
a) 1.11 



b) 1.57 
c) 1.414 
d) 0.707 

45. In RLC circuit, when X_L > X_C, circuit is: 

RLC पǐरपथ मɅ, जब X_L > X_C, पǐरपथ है: 
a) CapaciƟve 
b) InducƟve 
c) ResisƟve 
d) At resonance 

46. Power factor improvement capacitor is connected in: 

शिÈत गुणांक सधुार संधाǐरğ जुड़ा होता है: 
a) Series with load 
b) Parallel with load 
c) Series with source 
d) Parallel with source 

47. AC can be measured using: 

AC को मापा जा सकता है ĤयुÈत करके: 
a) Moving coil galvanometer 
b) Moving iron instrument 
c) Permanent magnet instrument 
d) All of these 

48. The phasor represenƟng voltage in AC circuit rotates with: 

AC पǐरपथ मɅ वोãटेज का ĤǓतǓनͬध×व करने वाला फेजर घूण[न करता है ______ के साथ। 

a) Constant speed 
b) Angular velocity ω 
c) Varying speed 
d) Zero speed 

49. In AC circuit analysis, we use: 

AC पǐरपथ ͪवæलेषण मɅ, हम ĤयुÈत करते हɇ: 
a) Algebraic sum 
b) Vector sum (phasor sum) 
c) ArithmeƟc sum 
d) DifferenƟal equaƟons 



50. AC is used in inducƟon motors because: 

AC ĤयुÈत होता है Ĥेरण मोटरɉ मɅ Èयɉͩक: 
a) It is cheap 
b) RotaƟng magneƟc field can be produced 
c) DC cannot run motors 
d) AC has constant magnitude 

ANSWER 

Set 3: 1b, 2b, 3b, 4b, 5b, 6b, 7b, 8b, 9b, 10b, 11b, 12b, 13b, 14b, 15b, 16b, 17a, 18c, 19b, 20b, 
21b, 22b, 23b, 24b, 25b, 26b, 27b, 28b, 29b, 30b, 31b, 32b, 33b, 34b, 35b, 36b, 37b, 38b, 39b, 
40b, 41b, 42b, 43b, 44b, 45b, 46b, 47b, 48b, 49b, 50b 

 

 

 

 

 

 

 


