
SET 3 

OscillaƟons 

दोलन 
1. The moƟon of a simple pendulum is approximately SHM for: 

सरल लोलक कȧ गǓत लगभग सरल आवत[ गǓत है: 

a) Large amplitudes / बड़ ेआयामɉ के ͧलए 

b) Small amplitudes / लघु आयामɉ के ͧलए 

c) All amplitudes / सभी आयामɉ के ͧलए 

d) No amplitude / ͩकसी आयाम के ͧलए नहȣं 

2. The restoring force in SHM is always directed towards: 

सरल आवत[ गǓत मɅ Ĥ×यानयन बल सदैव Ǔनदȶͧशत होता है: 

a) Extreme posiƟon / चरम िèथǓत कȧ ओर 

b) Mean posiƟon / माÚय िèथǓत कȧ ओर 

c) DirecƟon of moƟon / गǓत कȧ Ǒदशा कȧ ओर 

d) Opposite to velocity / वेग के ͪवपरȣत 

3. In SHM, acceleraƟon is: 

सरल आवत[ गǓत मɅ, ×वरण होता है: 

a) In phase with displacement / ͪवèथापन के साथ समान कला मɅ 

b) Out of phase with displacement by π/2 / ͪवèथापन से π/2 कलांतर पर 

c) Out of phase with displacement by π / ͪवèथापन से π कलांतर पर 

d) Out of phase with displacement by 3π/2 / ͪवèथापन से 3π/2 कलांतर पर 

4. In SHM, velocity leads displacement by: 

सरल आवत[ गǓत मɅ, वेग ͪवèथापन से आगे होता है: 
a) 0° / 0° 



b) 90° / 90° 
c) 180° / 180° 
d) 270° / 270° 

5. In SHM, acceleraƟon lags displacement by: 

सरल आवत[ गǓत मɅ, ×वरण ͪवèथापन से पीछे रह जाता है: 
a) 0° / 0° 
b) 90° / 90° 
c) 180° / 180° 
d) 270° / 270° 

6. The velocity of parƟcle in SHM is given by: 

सरल आवत[ गǓत मɅ कण का वेग Ǒदया जाता है: 
a) v = ω√(A² - x²) / v = ω√(A² - x²) 
b) v = ω(A² - x²) / v = ω(A² - x²) 
c) v = ω√(x² - A²) / v = ω√(x² - A²) 
d) v = ω(A - x) / v = ω(A - x) 

7. The acceleraƟon of parƟcle in SHM is given by: 

सरल आवत[ गǓत मɅ कण का ×वरण Ǒदया जाता है: 
a) a = -ω²x / a = -ω²x 
b) a = ω²x / a = ω²x 
c) a = -ωx / a = -ωx 
d) a = ωx / a = ωx 

8. A parƟcle executes SHM along x-axis. Its amplitude is A and Ɵme period T. The Ɵme taken 
to travel from x = 0 to x = A/2 is: 

एक कण x-अ¢ के अनुǑदश सरल आवत[ गǓत करता है। इसका आयाम A और आवत[काल T है। 

x = 0 से x = A/2 तक याğा मɅ लगा समय है: 
a) T/12 / T/12 
b) T/8 / T/8 
c) T/6 / T/6 
d) T/4 / T/4 

9. The Ɵme taken to travel from x = A/2 to x = A is: 

x = A/2 से x = A तक याğा मɅ लगा समय है: 
a) T/12 / T/12 
b) T/8 / T/8 



c) T/6 / T/6 
d) T/4 / T/4 

10. A parƟcle starts from extreme posiƟon. The Ɵme taken to reach mean posiƟon is: 

एक कण चरम िèथǓत से Ĥारंभ करता है। माÚय िèथǓत तक पहँुचने मɅ लगा समय है: 
a) T/12 / T/12 
b) T/8 / T/8 
c) T/6 / T/6 
d) T/4 / T/4 

11. For a parƟcle in SHM, kineƟc energy and potenƟal energy become equal when 
displacement is: 

सरल आवत[ गǓत मɅ कण के ͧलए, गǓतज ऊजा[ और िèथǓतज ऊजा[ बराबर हो जाती हɇ जब 

ͪवèथापन होता है: 
a) A / A 
b) A/2 / A/2 
c) A/√2 / A/√2 
d) √2 A / √2 A 

12. When the displacement is one-third of amplitude, raƟo of kineƟc to potenƟal energy is: 

जब ͪवèथापन आयाम का एक-Ǔतहाई होता है, गǓतज और िèथǓतज ऊजा[ का अनुपात है: 
a) 1/8 / 1/8 
b) 8 / 8 
c) 9 / 9 
d) 1/9 / 1/9 

13. The total energy of SHM is E. When displacement is half amplitude, kineƟc energy is: 

सरल आवत[ गǓत कȧ कुल ऊजा[ E है। जब ͪवèथापन आधा आयाम होता है, गǓतज ऊजा[ है: 
a) E/2 / E/2 
b) E/4 / E/4 
c) 3E/4 / 3E/4 
d) E / E 

14. A simple pendulum has length l and Ɵme period T. If length is increased to 4l, new Ɵme 
period is: 

एक सरल लोलक कȧ लंबाई l और आवत[काल T है। यǑद लंबाई 4l कर दȣ जाए, नया आवत[काल 

है: 
a) T / T 



b) 2T / 2T 
c) 4T / 4T 
d) T/2 / T/2 

15. A simple pendulum has Ɵme period T. If it is taken to a planet where g is one-fourth of 
Earth, new Ɵme period is: 

एक सरल लोलक का आवत[काल T है। यǑद इसे एक Ēह पर ले जाया जाए जहाँ g पØृवी का 

एक-चौथाई है, नया आवत[काल है: 
a) T / T 
b) 2T / 2T 
c) 4T / 4T 
d) T/2 / T/2 

16. Two simple pendulums have lengths in raƟo 4:1. Their Ɵme periods are in raƟo: 

दो सरल लोलकɉ कȧ लंबाइयाँ अनुपात 4:1 मɅ हɇ। उनके आवत[काल अनुपात मɅ हɇ: 
a) 4:1 / 4:1 
b) 1:4 / 1:4 
c) 2:1 / 2:1 
d) 1:2 / 1:2 

17. A spring-mass system has Ɵme period T. If mass is made 4 Ɵmes and spring constant is 
doubled, new Ɵme period is: 

एक िèĤंग-ġåयमान Ǔनकाय का आवत[काल T है। यǑद ġåयमान 4 गुना कर Ǒदया जाए और 

िèĤंग Ǔनयतांक दोगुना कर Ǒदया जाए, नया आवत[काल है: 
a) T / T 
b) 2T / 2T 
c) T√2 / T√2 
d) T/√2 / T/√2 

18. A verƟcal spring-mass system oscillates with Ɵme period T. If it is taken to moon, Ɵme 
period becomes: 

एक ऊÚवा[धर िèĤंग-ġåयमान Ǔनकाय T आवत[काल से दोलन करता है। यǑद इसे चंġमा पर ले 

जाया जाए, आवत[काल हो जाता है: 
a) T / T 
b) T√6 / T√6 
c) T/√6 / T/√6 
d) 6T / 6T 



19. When a mass is suspended from a spring, it extends by x. The Ɵme period of verƟcal 
oscillaƟons is: 

जब एक ġåयमान को िèĤंग से लटकाया जाता है, यह x से ͪवèताǐरत होता है। ऊÚवा[धर दोलनɉ 

का आवत[काल है: 
a) 2π√(x/g) / 2π√(x/g) 
b) 2π√(g/x) / 2π√(g/x) 
c) 2π√(m/x) / 2π√(m/x) 
d) 2π√(x/m) / 2π√(x/m) 

20. Two springs of constants k₁ and k₂ are connected in parallel. The effecƟve spring constant 
is: 

दो िèĤंग Ǔनयतांक k₁ और k₂ समांतर Đम मɅ जुड़ ेहɇ। Ĥभावी िèĤंग Ǔनयताकं है: 
a) k₁ + k₂ / k₁ + k₂ 
b) 1/k₁ + 1/k₂ / 1/k₁ + 1/k₂ 
c) k₁k₂/(k₁ + k₂) / k₁k₂/(k₁ + k₂) 
d) √(k₁k₂) / √(k₁k₂) 

21. A spring of constant k is cut into three equal parts. Each part has spring constant: 

Ǔनयतांक k का एक िèĤंग तीन समान भागɉ मɅ काटा जाता है। Ĥ×येक भाग का िèĤंग Ǔनयतांक 

है: 
a) k/3 / k/3 
b) k / k 
c) 3k / 3k 
d) k² / k² 

22. A parƟcle executes SHM with amplitude A. The distance covered in one Ɵme period is: 

एक कण A आयाम से सरल आवत[ गǓत करता है। एक आवत[काल मɅ तय कȧ गई दरूȣ है: 
a) A / A 
b) 2A / 2A 
c) 4A / 4A 
d) 8A / 8A 

23. A parƟcle executes SHM with amplitude A. The magnitude of average speed over one Ɵme 
period is: 

एक कण A आयाम से सरल आवत[ गǓत करता है। एक आवत[काल मɅ औसत चाल का पǐरमाण 

है: 

a) Zero / शूÛय 



b) 2Aω/π / 2Aω/π 
c) 4A/T / 4A/T 
d) Aω/2 / Aω/2 

24. The displacement of a parƟcle is given by x = 5 sin(πt + π/6). The iniƟal displacement at 
t=0 is: 

एक कण का ͪवèथापन x = 5 sin(πt + π/6) ɮवारा Ǒदया जाता है। t=0 पर Ĥारंͧभक ͪवèथापन है: 
a) 0 / 0 
b) 2.5 / 2.5 
c) 5 / 5 
d) 5√3/2 / 5√3/2 

25. For the above parƟcle, the iniƟal velocity is: 

उपरोÈत कण के ͧलए, Ĥारंͧभक वेग है: 
a) 0 / 0 
b) 5π/2 / 5π/2 
c) 5π√3/2 / 5π√3/2 
d) 5π / 5π 

26. A parƟcle executes SHM. Its displacement is given by x = A cos(ωt). The phase at t = T/3 is: 

एक कण सरल आवत[ गǓत करता है। इसका ͪवèथापन x = A cos(ωt) ɮवारा Ǒदया जाता है। t = 

T/3 पर कला है: 
a) 0° / 0° 
b) 60° / 60° 
c) 120° / 120° 
d) 180° / 180° 

27. The displacement of a parƟcle is x = 3 sin(2πt) + 4 cos(2πt). The amplitude is: 

एक कण का ͪवèथापन x = 3 sin(2πt) + 4 cos(2πt) है। आयाम है: 
a) 7 / 7 
b) 5 / 5 
c) 1 / 1 
d) 12 / 12 

28. A parƟcle is subjected to two perpendicular SHMs: x = A sin(ωt) and y = A sin(ωt + π/2). 
The resultant path is: 

एक कण दो लंबवत सरल आवत[ गǓतयɉ के अधीन है: x = A sin(ωt) और y = A sin(ωt + π/2)। 

पǐरणामी पथ है: 



a) Straight line / सीधी रेखा 

b) Circle / वƣृ 

c) Ellipse / दȣघ[वƣृ 

d) Parabola / परवलय 

29. Two SHMs have same amplitude and Ɵme period. Their phase difference is π/2. The 
resultant amplitude when they superpose is: 

दो सरल आवत[ गǓतयɉ का समान आयाम और आवत[काल है। उनका कलांतर π/2 है। जब वे 

अÚयारोͪपत होती हɇ, पǐरणामी आयाम है: 
a) 0 / 0 
b) A / A 
c) A√2 / A√2 
d) 2A / 2A 

30. Damping force is proporƟonal to: 

अवमंदन बल समानुपाती होता है: 

a) Displacement / ͪवèथापन के 

b) Velocity / वगे के 

c) AcceleraƟon / ×वरण के 

d) Square of velocity / वगे के वग[ के 

31. In damped oscillaƟons, amplitude decreases: 

अवमंǑदत दोलनɉ मɅ, आयाम घटता है: 

a) Linearly / रैͨखक Ǿप से 

b) ExponenƟally / घातांकȧय Ǿप से 

c) Logarithmically / लघुगणकȧय Ǿप से 

d) QuadraƟcally / ɮͪवघातीय Ǿप से 

32. In forced oscillaƟons, at resonance: 

ĤणोǑदत दोलनɉ मɅ, अनुनाद पर: 

a) Amplitude is minimum / आयाम Ûयनूतम होता है 

b) Amplitude is maximum / आयाम अͬधकतम होता है 



c) Frequency is minimum / आवृͪ ƣ Ûयनूतम होती है 

d) Phase difference is 0° / कलांतर 0° होता है 

33. Quality factor Q is: 

गुणता कारक Q है: 

a) Dimensionless / ͪवमाहȣन 

b) Has dimensions of frequency / आवृͪ ƣ कȧ ͪवमाएँ हɇ 

c) Has dimensions of Ɵme / समय कȧ ͪवमाएँ हɇ 

d) Has dimensions of velocity / वेग कȧ ͪवमाएँ हɇ 

34. A parƟcle executes SHM. Its displacement is x = 0 when t = 0. The equaƟon of moƟon is: 

एक कण सरल आवत[ गǓत करता है। इसका ͪवèथापन x = 0 है जब t = 0 है। गǓत का समीकरण 

है: 
a) x = A sin(ωt) / x = A sin(ωt) 
b) x = A cos(ωt) / x = A cos(ωt) 
c) x = A sin(ωt + π/2) / x = A sin(ωt + π/2) 
d) x = A cos(ωt + π/2) / x = A cos(ωt + π/2) 

35. A parƟcle starts from extreme posiƟon. The equaƟon of moƟon is: 

एक कण चरम िèथǓत से Ĥारंभ करता है। गǓत का समीकरण है: 
a) x = A sin(ωt) / x = A sin(ωt) 
b) x = A cos(ωt) / x = A cos(ωt) 
c) x = A sin(ωt + π/2) / x = A sin(ωt + π/2) 
d) x = A cos(ωt + π/2) / x = A cos(ωt + π/2) 

36. A simple pendulum of length 1 m has Ɵme period 2 s. The value of g at that place is: 

1 m लंबाई के सरल लोलक का आवत[काल 2 s है। उस èथान पर g का मान है: 
a) π² m/s² / π² m/s² 
b) 2π² m/s² / 2π² m/s² 
c) 9.8 m/s² / 9.8 m/s² 
d) 10 m/s² / 10 m/s² 

37. The displacement of a parƟcle is given by x = 0.02 sin(50πt). The frequency is: 

एक कण का ͪवèथापन x = 0.02 sin(50πt) ɮवारा Ǒदया जाता है। आवृͪ ƣ है: 
a) 50 Hz / 50 Hz 
b) 25 Hz / 25 Hz 



c) 100 Hz / 100 Hz 
d) 0.02 Hz / 0.02 Hz 

38. A spring-mass system oscillates with frequency f. If spring constant is made 4 Ɵmes, new 
frequency is: 

एक िèĤंग-ġåयमान Ǔनकाय f आवृͪ ƣ से दोलन करता है। यǑद िèĤंग Ǔनयतांक 4 गुना कर Ǒदया 

जाए, नई आवृͪ ƣ है: 
a) f / f 
b) 2f / 2f 
c) f/2 / f/2 
d) 4f / 4f 

39. A parƟcle executes SHM. Its displacement is x = A sin(ωt). The velocity at phase 30° is: 

एक कण सरल आवत[ गǓत करता है। इसका ͪवèथापन x = A sin(ωt) है। कला 30° पर वेग है: 
a) ωA/2 / ωA/2 
b) ωA√3/2 / ωA√3/2 
c) -ωA/2 / -ωA/2 
d) -ωA√3/2 / -ωA√3/2 

40. The Ɵme period of a simple pendulum in a liŌ moving up with acceleraƟon a is: 

×वरण a से ऊपर जाती ͧलÝट मɅ सरल लोलक का आवत[काल है: 
a) 2π√[l/(g+a)] / 2π√[l/(g+a)] 
b) 2π√[l/(g-a)] / 2π√[l/(g-a)] 
c) 2π√[l/g] / 2π√[l/g] 
d) 2π√[l/a] / 2π√[l/a] 

41. In a liŌ moving down with acceleraƟon a, Ɵme period is: 

×वरण a से नीचे जाती ͧलÝट मɅ, आवत[काल है: 
a) 2π√[l/(g+a)] / 2π√[l/(g+a)] 
b) 2π√[l/(g-a)] / 2π√[l/(g-a)] 
c) 2π√[l/g] / 2π√[l/g] 
d) 2π√[l/a] / 2π√[l/a] 

42. A simple pendulum is suspended from ceiling of a car moving horizontally with 
acceleraƟon a. Time period is: 

एक सरल लोलक ×वरण a से ¢ैǓतज गǓत करती कार कȧ छत से लटकाया गया है। आवत[काल 

है: 
a) 2π√[l/g] / 2π√[l/g] 



b) 2π√[l/√(g²+a²)] / 2π√[l/√(g²+a²)] 
c) 2π√[l/(g+a)] / 2π√[l/(g+a)] 
d) 2π√[l/(g-a)] / 2π√[l/(g-a)] 

43. Two parƟcles execute SHM with same amplitude and frequency along same line. They 
cross each other at x = A/2 moving in opposite direcƟons. Phase difference is: 

दो कण समान आयाम और आवृͪ ƣ से समान रेखा के अनुǑदश सरल आवत[ गǓत करते हɇ। वे x 

= A/2 पर एक दसूरे को ͪवपरȣत Ǒदशाओं मɅ चलते हुए पार करते हɇ। कलातंर है: 
a) 0° / 0° 
b) 60° / 60° 
c) 120° / 120° 
d) 180° / 180° 

44. A parƟcle executes SHM with amplitude 5 cm. Its maximum acceleraƟon is 20 cm/s². The 
Ɵme period is: 

एक कण 5 cm आयाम स ेसरल आवत[ गǓत करता है। इसका अͬधकतम ×वरण 20 cm/s² है। 

आवत[काल है: 
a) π s / π s 
b) 2π s / 2π s 
c) π/2 s / π/2 s 
d) 4π s / 4π s 

45. A mass m is suspended from a spring of constant k. The system is set into oscillaƟon. The 
potenƟal energy of spring at mean posiƟon is: 

एक ġåयमान m को Ǔनयतांक k के िèĤंग से लटकाया गया है। Ǔनकाय को दोलन के ͧलए 

åयविèथत ͩकया जाता है। माÚय िèथǓत पर िèĤंग कȧ िèथǓतज ऊजा[ है: 

a) Zero / शूÛय 

b) (1/2)mg²/k / (1/2)mg²/k 
c) mg²/k / mg²/k 
d) 2mg²/k / 2mg²/k 

46. A parƟcle executes SHM with Ɵme period 6 s. The Ɵme taken to go from half amplitude to 
amplitude is: 

एक कण 6 s आवत[काल से सरल आवत[ गǓत करता है। आधे आयाम स ेआयाम तक जाने मɅ 

लगा समय है: 
a) 1 s / 1 s 
b) 2 s / 2 s 



c) 3 s / 3 s 
d) 4 s / 4 s 

47. A parƟcle is execuƟng SHM. Its displacement is x = 4 sin(πt + π/3). The velocity at t = 1/6 s 
is: 

एक कण सरल आवत[ गǓत कर रहा है। इसका ͪवèथापन x = 4 sin(πt + π/3) है। t = 1/6 s पर वेग 

है: 
a) 0 / 0 
b) 2π / 2π 
c) 2π√3 / 2π√3 
d) -2π√3 / -2π√3 

48. The equaƟon of moƟon of parƟcle is x = 2 cos(0.5πt). The maximum velocity is: 

कण का गǓत समीकरण x = 2 cos(0.5πt) है। अͬधकतम वेग है: 
a) π m/s / π m/s 
b) 2π m/s / 2π m/s 
c) π/2 m/s / π/2 m/s 
d) 1 m/s / 1 m/s 

49. A simple pendulum has Ɵme period T. If the point of suspension starts moving verƟcally 
upward with acceleraƟon a, new Ɵme period is: 

एक सरल लोलक का आवत[काल T है। यǑद Ǔनलंबन ǒबदं ु×वरण a से ऊÚवा[धर ऊपर कȧ ओर 

चलना Ĥारंभ कर देता है, नया आवत[काल है: 
a) T√[g/(g+a)] / T√[g/(g+a)] 
b) T√[(g+a)/g] / T√[(g+a)/g] 
c) T / T 
d) T√2 / T√2 

50. A parƟcle executes SHM with amplitude A. The average speed over a Ɵme interval from 
t=0 to t=T/4 is: 

एक कण A आयाम से सरल आवत[ गǓत करता है। t=0 से t=T/4 के समय अंतराल मɅ औसत 

चाल है: 
a) 2Aω/π / 2Aω/π 
b) 4A/T / 4A/T 
c) Aω/2 / Aω/2 
d) Aω√2/π / Aω√2/π 

 



Answer Key (SET 3) उƣर कंुजी 

Q Answer Q Answer Q Answer Q Answer 

1 b 14 b 27 b 40 a 

2 b 15 b 28 b 41 b 

3 c 16 c 29 c 42 b 

4 b 17 c 30 b 43 c 

5 c 18 a 31 b 44 a 

6 a 19 a 32 b 45 b 

7 a 20 a 33 a 46 a 

8 c 21 c 34 a 47 c 

9 a 22 c 35 b 48 a 

10 d 23 c 36 a 49 a 

11 c 24 b 37 b 50 b 

12 b 25 b 38 b   

13 c 26 c 39 a   

 

 


